Seilwinde
Cable Winch

max. 5.4 m; 1 mm
Belastbarkeit ~10kg

Verfahrweg; Aufldsung

Range of travel; resolution

RSW 111

Ferngesteuerte Seilwinde zum
Positionieren von Antennen und
MeRsonden.

Mobil einsetzbar durch Versorgung mit
Gleichstrom

Sorgfaltig gefilterter Stromversorgungs-
eingang, Kabel zusatzlich schirmbar

Geringe HF-Reflexion und hohe
Positioniergenauigkeit durch einlagige
Seiltrommel aus Kunststoff

Anwendung als Option zu den
Antennenmasten RSM 080/082/110
(Abbildung) oder als Einzelgerat fir
spezifische Anwendungen

Hubgeschwindigkeit, Belastbarkeit und
Strombedarf sind modifizierbar

Remote-controled cable winch for
positioning of antennas and probes

For mobile applications due to DC
power supply

Accurate filtered power input, additional
cable-shielding possible

Low HF-reflection and high positioning
accuracy due to one-layer cable drum
made of plastic material

Use as option with the antenna masts
RSM 080/082/110 (figure) or as a
single device for specific applications

Velocity, load capacity and power
requirement can be modified

max. 5.4 m; 1 mm

Load capacity ~10 kg

Hubgeschwindigkeit
Positioniergenauigkeit

Motor

Seil

Interne Regelung
Fernsteuerung
Strombedarf
Umweltbedingung

Empfohlenes Zubehér

0 ... 11.0 cm/s als Standard
besser 2 cm positions- und
gewichtsabhangig; Kalibrierfunktion

mechan. kommutierter Gleichstrom-
motor Fabrikat Maxon mit Encoder
und Planetengetriebe

@4 mm; 6000 N; geringste Dehnung

PID-Regler mit einstellbarem
dynamischem Verhalten

durch Controller RSC 100 (RS 232)
via Lichtwellenleiter

42 VDC, 0.8 A Dauerstrom, ca. 1.5
A Spitzenstrom (Standard)

-10 ... 40 °C; bedingt spritzwasser-
geschitzt

Netzteil, abgestimmt auf die
jeweilige Anforderung

Irrtiimer und technische Anderungen vorbehalten

euro EMC GmbH

Schlossstrasse 4
84103 Postau

Germany

euro EMC

Velocity
Accuracy of positioning

Motor

Rope

Internal regulation
Remote control

Power requirement
Environmental conditions

Recommended Accessories

0 ... 11.0 cm/s as standard
better than 2 cm depending on
position and load; calibration funct.

mechanically commutated DC-
motor made by Maxon, with
encoder and planetary gear

@ 4 mm; 6000 N; very low stretch

PID regulation with adjustable
dynamic characteristics

by controller RSC 100 (RS 232) via
fibre-optic cable

42 VDC, 0.8 A continuous, appr.
1.5 A peak (standard)

-10 ... 40 °C; limited splash-
proof

Power supply, harmonized to the
actual requirement

Specifications subject to change, errors excepted
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